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(57) Abstract: The invention 
relates to a hand machine tool 
comprising at least one handle 
(10, 26, 50, 62, 104), which has 
at least one grip part (12, 72, 
106). Said grip part is connected 
in a fixed manner via at least 
one elastic vibration dampening 
element (14, 24, 52, 108) to a 
fastening pait (16, 70, 110), via 
which the grip part (12, 72, 106) 
can be fixed to a housing (60). 
The invention provides that the 
connection between the grip part 
(12, 72, 106) and the fastening 
part (16, 70, 110) is secured by 
the elastic element (14, 24, 52, 
108) via at least one movable 
securing element (20, 22, 28, 64, 
112). 

(57) Zusammenfassung: Die Er- 
findung gehl aus von einer Mand- 
werkzeugmaschine mit /umindesi 
einem Handgriff (10, 26, 50, 62, 

104), der zumindestein Griffteil (12, 72, 106) aufweist, das iiber wenigstens ein elastisches, schwingungsdampfendes Element (14, 
24, 52, 108) mit einem Befestigungsteil (16, 70, 1 10) fest verbunden ist, iiber das das Griffteil (12, 72, 106) an einem Gehause (60) 
fixierbar ist. Es wird vorgeschlagen, daB die Verbindung zwischen dem Griffteil (12, 72, 106) und dem Befestigungsteil (16, 70, 1 10) 
durch das elastische Element (14, 24, 52, 108) Uber zumindest ein bewegliches Sicherungselement (20, 22, 28, 64, 1 12) gesichert ist. 
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Handwerkzeugmaschine mit zumindest einem Handgriff 
Stand der Technik 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit zu- 
mindest einem Handgriff nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1. 

Aus der DE" 87 01 722.9 Ul ist ein Handgriff zum FUhren bzw. 
Halten von schwingenden Vorrichtungen bekannt, Der Handgriff 
besitzt ein Griffteil mit einem Metallkern, der mit einem 
schwihgungsdampfenden Kunststoff tiberzogen'ist. Mit dem Me- 
tallkern ist an einem Bnde (iber eine Schraube ein erstes Me- 
tallblech verbunden, das in die vom Griffteil abgewandte 
axiale Richtung uber einen elastischen Puffer mit einem zwei- 
ten Metallblech verbunden ist. Das zweite Metallblech ist 
wiederum (iber eine Schraube mit einer Fiihrungsdeichsel der 
Vorrichtung verbunden. 
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Vorteile der Erfindung 

Die Erfindung geht aus von einer Handwerkzeugmaschine mit zu- 
mindest einem Handgriff, der zumindest ein Griffteil auf- 
weist, das uber wenigstens ein elastisches, schwingungsdamp- 
fendes Element mit einem Befestigungsteil fest verbunden ist, 
aber das das Griffteil an einem Gehause fixierbar ist. 

Es wird vorgeschlagen, dafi eine Verbindung zwischen dem 
Griffteil und dem Befestigungsteil mit dem elastischen Ele- 
ment iiber zumindest ein bewegliches Sicherungselement gesi- 
chert ist. In einem Schadensfall des elastischen Elements 
kann ein Losen des Griffteils vom GehSuse vermieden und stets 
eine Kontrolle der Handwerkzeugmaschine uber das Griffteil 
sichergestellt v;erden. Durch die bewegliche Ausftihrung des 
Sicherungselements kann in einem bestimmungsgemaiJen Betrieb 
eine SchwingungsUbertragung uber das Sicherungselement ver- 
mieden werden. Das Befestigungsteil wird vorteilhaft als ein 
zum Gehause separates Bauteil ausgefahrt, kann jedoch auch 
zumindest teilweise einstuckig rait dem Gehause der Handwerk- 
zeugmaschine ausgefuhrt sein. 

In einer weiteren Ausgestaltung wird jedoch vorgeschlagen, 
daft das Sicherungselement von einem biegeweichen Bauteil ge- 
bildet ist, beispielsweise von einer Kette Oder vorteilhaft 
von einem Kunststoff- oder einem Drahtseil lisw. Mit einem 
biegev;eicheh Sicherungselement kann konstruktiv einfach und 
kostengunstig eine SchwingungsUbertragung vermieden und das 
Sicherungselement kann gunstig in das elastische Element in- 
tegriert werden. 
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Um das Sicherungselement vor Beschadigung wShrend des Be- 
triebs der Handwerkzeugmaschine ' zu schQtzen und das Siche- 
rungselement verdeckt im Handgriff integrieren zu kdnnen, um- 
schlie/^t das elastische Element vorteilhaft das Sicherungs- 
element. 

Ferner wird vorgeschlagen, daft das Sicherungselement im ela- 
stischen Element mittig entlang einer Mittelachse angeordnet 
ist, wodurch bei einer Kippbewegung ungewiinschte Zug- 
spannungen im Sicherungselement und eine damit verbundene 
SchwingungsObertragung vermieden werden konnen. 

1st das Sicherungselement im montierten Zustand auf Zug und. 
das elastische Element auf Druck belastet, ■ kann eine hohere 
Belastbarkeit des elastischen Elements erreicht werden als 
ohne Vorspannung und ein Brechen, ein Abl5sen vom Griffteil 
und vom Bef estigungsteil und/oder ein Reiften des elastischen 
Elements kann vermieden werden. Ferner kann das Sicherungs- 
element vorteilhaft dazu genutzt werden das elastische Ele- 
ment am Griffteil und am Befestigungsteil zu befestigen, bei- 
spielsweise indem durch das Sicherungselement fiir eine Klebe- 
verbindung eine erf order liche Anprefikraft aufgebracht wird. 
Die Druckspannung kann vorteilhaft im elastischen Element 
durch Spannen des Sicherungselements erreicht werden, bei- 
spielsweise durch Spannen eines vorteilhaft im elastischen 
Element mittig entlang einer Mittelachse angeordneten biege- 
weichen Sicherungselements mit einer Spannschraube. 

In einer weiteren erfindungsgem^JJen Ausgestaltung wird vorge- 
schlagen, daft das Sicherungselement von einem Band gebildet 
ist, das das elastische Element umschlieftt. Das bandformige 
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Sicherungselement kann durch seine geschlossene Oberflache 
das elastische Element, das aus einem in der Regal weichen 
Werkstoff gebildet ist, vor auBeren Einflvissen und BeschMdi- 
gungen wShrend eines Betriebs schUtzen, beispielsweise vor 
Hitze, UV-Einwirkungen, Staub, Feuchtigkeit und harten Gegen- 
stSnden usw. Das Band kann aus verschiedenen, dem Fachmann 
als sinnvoll erscheinenden Materialien hergestellt seiii/ bei- 
spielsweise aus einem Gewebeband usw. Grundsatzlich kann das 
Sicherungselement kostengunstig auch aus zumindest einem bie- 
geweichen Bauteil gebildet sein, das radial auflerhalb des 
elastischen Elements angeordnet ist, beispielsweise aus einem 
Oder mehreren Seilen. 

Urn das elastische Element vor aufteren Einfliissen zu schatzen, 
kann diese auch mit einer HOlse aus festem Material umschlos- 
sen sein, die am Griffteil oder am Bef estigungsteil befestigt 
sein kann und entweder zum Griffteil oder zum Bef estigungs- 
teil einen Abstand aufweist, um eine Schwingungstibertragung 
zu vermeiden. 

Das Sicherungselement kann anstatt von einem biegeweichen 
Bauteil auch von einem starren Bauteil gebildet sein, das re- 
lativ zum Bef estigungsteil und/oder zum Griffteil beweglich 
gelagert ist. Das Sicherungselement kann einfach montierbar 
und auch demontierbar ausgefilhrt werden, so daB es nach einem 
Schadensfall ausgewechselt werden kann. Ferner kann insbeson- 
dere uber ein starres Sicherungselement einfach durch das Si- 
cherungselement eine maximale Auslenkung des elastischen Ele- 
ments aus einer Grundstellung zumindest in eine Kipprichtung 
und/oder eine Schubrichtung bestimmt werden. Eine Oberdehnung 
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des elastischen Elements kann durch das Sicherungselement 
vermieden und eine lange Lebensdauer kann erreicht werden. 

Das Sicherungselement ist vorteilhaft im Befestigungsteil 
fest und zum Griffteil beweglich gelagert, wodurch ein Bau- 
raum im- Griffteil vorteilhaft fiir eine Bewegungsf reiheit des 
Sicherungselements genutzt und eine einfache Montage vom 
Griffteil aus erreicht werden kann. Ferner kann eine im Befe- 
stigungsteil angeordnete Bef estigungsschraube fiir eine feste 
Verbindung des Sicherungselements genutzt werden. ZusStzliche 
Bef estigungsteile fiir das Sicherungselement k5nnen eingespart 
werden. GrundsStzlich konnte das Sicherungselement jedoch 
auch fest im Griffteil und beweglich zum Befestigungsteil 
ausgefiihrt sein. 

Ferner wird vorgeschlagen, dali das Sicherungselement von ei- 
ner Schraube gebildet ist, die insbesondere vorteilhaft in 
der Befestigungsschraube im Befestigungsteil verschraubt wer- 
den kann. Eine Schraube ist besonders kostengUnstig und kann 
besondere einfach und schnell montiert und dement iert werden. 
Anstatt einer Schraube k5nnte jedoch auch ein Bolzen verwen- 
det werden, der entweder im Griffteil oderim Befestigungs- 
teil form-, kraft, und/oder stof f schlOssig befestigt sein 
kann, beispielsweise kann dieser in der Befestigungsschraube 
im Befestigungsteil eingepreBt sein. 

Neben einem starren Stab, einer Schraube, einer Kette und ei- 
nem Seil kann ferner eine Feder als Sicherungselement verwen- 
det werden, insbesondere eine Spiralfeder. Mit einem von ei- 
ner Spiralfeder gebildeten Sicherungselement kann eine beson- 
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ders einfache Montage erreicht werden, insbesondere bei einer 
automat isierten Serienproduktion . 

Urn nach einem Spritzvorgang des elastischen Elements eine 
vorteilhafte gleichmSiiige Abkuhlung, ein vorteilhaft homoge- 
nes Gefuge und eine vorteilhaft stof f schliAssige Anbindung an 
das Bef estigungsteil und/oder an das Griffteil zu ermogli- 
chen, besitzt das elastische Element zumindest kurz vor einer 
vorteilhaft runden Anlageflache zum Bef estigungselement 
und/oder zum Griffteil eine unrunde Querschnittf lache, die 
kleiner ist als die Anlageflache, und zv;ar setzt sich die 
Querschnittf lache besonders vorteilhaft aus einer runden 
Kernflache und sich radial an die Kernflache nach aui?>en an- 
schlie^enden bogenformigen Erstreckungen zusammen, Mit einer 
runden Kontor kann eine vorteilhaft grolie Anlageflache zwi- 
schen dem elastischen Element und dem Bef estigungselement und 
dem Griffteil erreicht werden. Durch die sich daran anschlie- 
Bende kleinere Querschnittf lache kann der Anlagebereich vor- 
teilhaft abgekuhlt werden. 

Ferner kann zu einem vorteilhaf ten Gefuge beigetragen -werden, 
indem bei der Herstellung des elastischen Elements iiber zu- 
mindest ein Bauteil Warme aus einem inneren Bereich des ela- 
stischen Elements abgefuhrt wird. Das Bauteil kann durch ein 
bereits bei der Herstellung in das elastische Element einge- 
legtes Sicherungselement oder vorteilhaft von einem Kern ge- 
bildet sein, der nach der Herstellung vom elastischen Element 
entfernt wird und vorteilhaft eine Ausnehmung fOr das Siche- 
rungselement bildet. Der Kern kann gegenuber dem eingelegten 
Sicherungselement vorteilhaft durch einen Kiihlkanal mit einem 
Kiihlmittel gekiihlt sein. Insbesondere bei Sicherungsel emen- 
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ten, die von starren Bauteilen gebildet sind und nach der 
Herstellung des elastischen Elements einfach montiert werden 
konnen, bietet sich eine Kuhlung des elastischen Elements bei 
der Herstellung durch einen Kern vorteilhaft an. 

Die erf indungsgemafie Losung kann bei verschiedenen, dem Fach- 
mann als sinnvoll erscheinenden Handwerkzeugmaschinen einge- 
setzt werden, wie beispielsweise bei Bohrhammern, Meiiielham- 
mern, Bohrmaschinen, Schraubern, Sagen, Frasen, Hobel usw. 
Besonders vorteilhaft kann die erf indungsgemalJe Losung jedoch 
bei Winkelschleif ern eingesetst werden, und zwar bei einem' 
sich quer zur Langsrichtung erstreckenden Zusatzhandgrif f , 
der in erster Linie zur FUhrung des Winkelschleif ers dient. 

Zeichnung 

Weitere Vorteile ergeben sich aus der folgenden Zeichnungsbe- 
schreibung. In der Zeichnung sind Ausfuhrurigsbeispiele der 
Erfindung dargestellt. Die Zeichnung, die Beschreibung und 
die Ansprilche enthalten zahlreiche Merkmale in Kombination, 
Der Fachmann wird die Merkmale zweckmafiigerweise auch einzeln 
betrachten und zu sinnvollen weiteren Kombinationen zusammen- 
fassen. 

Es zeigen: 



Fig, 1 einen schematisch dargestellten Winkelschlei- 
fer von oben, 
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einen erf indungsgemaften Handgriff mit einem 
von einem elastischen Element umschlossenen/ 
biegeweichen Sicherungselement, 
einen Handgriff mit einem stabfarmigen Siche- 
rungselement, 

einen Ausschnitt einer Alternative zu Fig. 3, 
einen Schnitt entlang der Linie V-V in Fig. 4 
bei der Montage, 

einen Handgriff mit einem von einem bandformi- 
gen Sicherungselement umschlossenen elasti- 
schen Element^ 
ein'e Variante zu Fig. 3, 

einen Schnitt entlang der Linie VIII-VIII in 
Fig. 7, 

einen Schnitt entlang der Linie IX-IX in 
Fig. 1, 

Fig. 10 einen Schnitt entlang der Linie X-X in Fig 7, 
Fig. 11 einen Schnitt entlang der Linie XI-XI in 
Fig. 7 und 

Fig. 12 einen Handgriff nach Fig. 7 bei seiner Her- 
stellung. 

Beschreibung der Ausfiihrungsbeispiele 

Fig. 1 zeigt einen Winkelschleif er mit einem in einem GehSuse 
56 gelagerten, nicht nSher dargestellten Elektromotor, Ober 
den eine in einer Werkzeughalterung eingespannte Trennscheibe 
54 antreibbar ist. Der Winkelschleif er ist uber einen ersten 
im Gehause 56 auf der der Trennscheibe 54 abgewandten Seite 
integrierten, sich in Langsrichtung erstreckenden Handgriff 



Fig. 2 

Fig. 3 

Fig. 4 

Fig. 5 

Fig. 6 

Fig. 7 

Fig. 8 

Fig. 9 
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58 und Ober einen zweiten an einem GetriebegehSuse 60 im Be- 
reich der Trennscheibe 54 bzw, der Werkzeughalterung befe- 
stigten, sich quer zur Langsrichtung erstreckenden Handgriff 
10 fiihrbar. Der Handgriff 10 besitzt ein Griffteil 12, das. 
uber ein elastisches, schwingungsdampf endes Kunststoff element 
14 mit einem Bef estigungsteil 16 fest verbunden ist, liber das 
das Griffteil 12 uber einen am Bef estigungsteil 16 angeform- 
ten Gewindestift 18 am Getriebegehause 60 des Winkelschlei- 
fers befestigt ist. Das elastische Kunststoff element 14 ist 
an das Griffteil 12 und an das Befestigungsteil 16 ange- 
spritzt und ist dadurch mit diesen fest verbunden. 

Erf indungsgemaii ist das Griffteil 12 neben dem elastischen 
Kunststof felement 14 (iber ein bewegliches Sicherungselement 
20 mit dem Befestigungsteil 16 verbunden (Fig. 2) . Das Siche- 
rungselement 20 ist von einem biegeweichen Bauteil in Form 
eines Drahtseils gebildet und ist im elastischen Kunststoffe- 
lement 14 entlang einer Mittelachse angeordnet. An den Enden 
des Sicherungselements 20 sind nicht nSher dargestellte Ge- 
windehiilsen befestigt, iiber die das Sicherungselement 20 mit 
dem Griffteil 12 und dem Befestigungsteil 16 verschraubt ist. 
Das elastische Kunststof felement 14 umschlielit das Siche- 
rungselement 20. Das Sicherungselement 20 ist im montierten 
Zustand auf Zug und das elastische Kunststof felement 14 auf 
Druck belastet. 

Fig* 3 zeigt eine weitere erf indungsgemSfie AusfUhrung eines 
Handgriffs 26, bei dem ein Sicherungselement 22 durch einen 
bewegbar gelagerten starren und von einem elastischen Kunst-. 
stoffelement 24 umspritzten Stab gebildet 1st, an dessen En- 
den jeweils Scheiben 30, 32 befestigt sind. Im wesentlichen 
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gleichbleibende Bauteile sind in den dargestellten Ausfiih- 
rungsbeispielen grundsatzlich mit den gleichen Besugszeichen 
beziffert. Bezaglich gleichbleibender Funktionen und Merkmale 
kann auf die Beschreibung zur Fig. 1 verwiesen warden. 

Am Befestigungsteil 16 und am Griffteii 12 sind jeweils eine 
Hiilse 34, 36 befestigt, die jeweils in Richtung zum elasti- 
schen Kunststof felement 24 eine Scheibe 38, .40 mit koaxialen 
Offnungen 42, 44 aufweisen. Die Htilsen 34, 36 und die Schei- 
ben 38, 40 begrenzen jeweils einen mit elastischem Material 
ausgespritzten Raum 46, 48, in die das Sicherungselement 22 
mit seinen Scheiben 30, 32 eingefiigt ist. Die Scheiben 30, 32 
des Sicherungselements 22 besitzen einen gr5fteren Durchmesser 
als die Gffnungen 42, 44 und sind verliersicher in den RSumen 
46, 48 gehalten. 

Zur Montage kann die Scheibe 30 vom stabf5rmigen Teil des Si- 
cherungselements 22 abgeschraubt werden. AnschlieBend kann 
das Sicherungselement 22 vor der Montage der HQlsen 34, 36 
mit dem Griffteii 12 bzw. dem Befestigungsteil 16 in diese 
eingefuhrt und die Scheibe 30 wieder mit dem stabfCrmigen 
Teil verschraubt werden. Die Hiilsen 34, 36 sind iiber nicht 
naher dargestellte Gewindeverbiridungen mit dem Griffteii 12 
bzw. dem Befestigungsteil 16 verbunden. Nachdem die Hulsen 
34, 36 mit dem Griffteii 12 und dem Befestigungsteil 16 ver- 
bunden sind, wird das Sicherungselement 22 mit elastischem 
Kunststoff umspritzt. 

Die HQlsen 34, 36 stellen mit ihren Scheiben 38, 40 vorteil- 
haft eine f orraschliissige Verbindung zwischen dem Griffteii 12 
und dem elastischen Kunststof felement 24 und zwischen dem 



wo 03/043785 



11 



PCT/DEOl/02024 



elastischen Kunststoff element 24 und dem Befestigungsteil 16 
her. Grundsatzlich konnte jedoch das elastische Kunststoffe- 
lement mit dem Sicherungselement , den Hulsen und den Scheiben 
als vormontierbare Baugruppe ausgefuhrt sein, die anschlie- 
liend mit dem Griffteil und dem Befestigungsteil verschraubt 
und verklebt wird. 

Durch eine Bewegungsf reiheit der Scheiben 30, 32 des Siche- 
rungselements 22 in den Raumen 46, 48 ist eine maximale Aus- 
lenkung des elastischen Kunststoff elements 24 bestimrat, und 
zwar in samtlichen Richtungen, Urn eine Schwingungsiibertragung 
uber das Sicherungselement 22 zu vermeiden,- besitzt das Si- 
cherungselement 22 zu den HUlsen 34, 36 und den Scheiben 38, 
40 bei einem bestiramungsgemaiien Betrieb einen mit elastischem 
Material ausgefullten Abstand. 

In Fig. 4 und 5 ist ein weiteres Ausf uhrungsbeispiel eines 
Handgriffs 62 dargestellt, bei dem ein Sicherungselement 64 
durch einen bewegbar gelagerten, starren und von. einem ela- 
stischen Kunststof felement 24 umspritzten Stab gebildet ist, 
dessen Enden 66, 68 scheibenf5rmig ausgebildet sind. Beztlg- 
lich gleichbleibender Funktionen und Merkmale kann auf die 
Beschreibung zur Fig. 3 verwiesen werden. 

An einem Befestigungsteil 70 und an einem Griffteil 72 sind 
jeweils ein Formteil 74, 76 angeformt, die jeweils in Rich- 
tung zum elastischen Kunststof felement 24 scheibenf5rmig aus- 
gefuhrt sind und koaxiale Offnungen 78, 80 aufweisen. 

Die Formteile 74, 76 begrenzen jeweils einen mit elastischem 
Material ausgespritzten Raum 82, 84, in die das einstuckig 
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ausgefOhrte Sicherungselement 64 itiit seinen .scheibenfOrmigen 
Enden 66, 58 bei der Montage eingefiigt ist. Dabei wird das 
Sicherungselement 64 mit seinem stabfCrmigen Teil quer zur 
LSngsrichtung des Handgriffs 62 durch seitliche Offnungen 86, 
88 der Formteile 74, 76 geftihrt (Fig. 5) . AnschlieBend wird 
das Sicherungselement 64 in den Formteilen 74, 76 entgegen 
seiner Einflihrrichtung 90 durch die Offnungen 86, 88 gesi- 
chert, indem jeweils im LSngsschnitt L-formige Formteile 92, 
94 senkrecht zur Einftihrrichtung 90 und quer zur L^ngsrich- 
tung mit jeweils einer Offnung 96, 98 uber den stabformigen 
Teil des Sicherungselements 64 geschoben werden. Die schei- 
benf5rmigen Enden 66, 68 des Sicherungselements 64 besitzen 
einen gr5fteren purchmesser als die Offnungen 78, 80 und sind 
verliersicher in den RSumen 82, 84 gehalten. AnschlieBend 
wird das Sicherungselement 64 mit Kunststoff umspritzt. 

Vorteilhaft ist eine Breite 100 der Offnungen 86, 88 quer 2ur 
LSngsrichtung des Handgriffs 62 und senkrecht zur Einftihr- 
richtung 90 des Sicherungselements 64 kleiner ausgefUhrt als 
ein Durchmesser 102 des stabformigen Teils des Sicherungsele- 
ments 64, so dali das Sicherungselement 64 gegen einen Wider- 
stand durch die Offnungen 86, 88 geschoben werden muli und an- 
schliefiend in den Offnungen 78, 80 der Formteile 74, 7 5 ein- 
rastet. Das Sicherungselement 64 ist in den Offnungen 78, 80 
der Formteile 74, 76 gesichert, und die Formteile 92, 94 kon- 
nen vorteilhaft eingespart werden. 

Fig. 6 zeigt ein weiteres Ausfiihrungsbeispiel eines Hand- 
griffs 50, bei dem erf indungsgemaJi ein Sicherungselement 28 
von einem biegeweichen Gewebeband gebildet ist, das ein ela- 
stisches Kunststoff element 52 umschlieftt. Das bandf5rmige Si- 
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cherungselement 28 ist in Langsrichtung des Handgriffs 50 im 
wesentlichen nichtdehnbar ausgefUhrt und besitzt zum Griff- 
teil 12 und sum Bef estigungsteil 16 jeweils einen nicht nSher 
dargestellten Kunststof fbund, mit denen das bandformige Si- 
cherungselement 28 uber Rastverbindungen mit dem Griffteil 12 
bzw. mit dem Befestigungsteil 16 fest verbunden ist. 

Urn vorteilhaft eine SchwingungsQbertragung uber das Siche- 
rungselement 28 zu vermeiden, ist dieses langer als das ela- 
stische Kunststof f element 52 ausgefohrt. Das elastische 
Kunststof f element 52 ist durch das Sicherungselement 28 vor 
aufieren Einflussen und BeschSdigungen wahrend eines Gebrauchs 
des Winkelschleif ers geschutzt. Ferner ist durch das Siche- 
rungselement 28 eine maximale Auslenkung des elastischen 
Kunststof f elements 52 aus einer Grundstellung bestimmt, und 
zwar in Schub- Kipp- und Zugrichtung. In den maximalen Aus- 
lenkstellungen ist das Sicherungselement 28 gespannt und ver- 
meidet eine weitere Auslenkung des elastischen Kunststof f ele- 
ments 52. . 

In den Fig. 7 bis 12 ist zum Ausfiihrungsbeispiel in Fig. 3 
ein alternativer Handgriff 104 dargestellt. Der Handgriff 104 
besitzt ein Befestigungsteil 110, das tiber ein elastisches 
Kunststoffelement 108 mit einem Griffteil 106 fest verbunden 
ist. Die Verbindung zwischen .dem Befestigungsteil 110 und dem 
Griffteil 106 ist uber ein von einer Schraube gebildetes Si- 
cherungselement 112 gesichert {Fig. 8). 

Bei der Herstellung des Handgriffs 104 werden zuerst das Be- 
festigungsteil 110 und das Griffteil 106 aus Kunststof f ge- 
spritzt, wobei in das Befestigungsteil 110 eine Befest igungs- 
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schraube 114 eingelegt und in axialer Richtung und in Dreh- 
richtung formschliissig umspritzt wird, die neben einem Auften- 
gewinde 118 zur Befestigung an einem Maschinengehause in 
Richtung Griff tail 106 ein Innengewinde 120 aufweist. Die Be- 
f estigungssdhraube 114 konnte auch nachtrSglich in ein Befe- 
stigungsteil eingepreftt sein. Nach dem Umspritzen der Befe- 
stigungsschraube 114 werden das 3ef estigungsteil 110 mit der 
Befestigungsschraube .114 und das Griffteil 106 in eine Gu/i- 
form 140 eingelegt, um in einem Spritzvorgang mit dem elasti- 
schen Kunststof felement 108 stof f schlussig verbunden zu wer- 
den (Fig. 12) . Die Gufiforni 140 ist derart gestaltet, dafi das 
elastische Kunststof felement 108 kurz vor einer runden Anla- 
geflciche 146 2um Bef estigungsteil 110 und einer runden Anla- 
geflSche 134 zum Griffteil 106 eine unrunde Querschnittf lache 
116 aufweist, die jeweils kleiner sind als die Anlagef lachen 
134, 146, und zwar besitzt die Querschnittf ISche 116 jeweils 
eine runde KernflSche 122, an die sich radial nach auften vier 
bogenf5rmige Erstreckungen 124, 126, 128, 130 anschliefien 
(Fig. 9 und 11) . Moglich wSren auch mehr oder weniger als 
vier bogenformige Erstreckungen 124, 126, 128, 130. In einem 
mittleren Bereich besitzt das elastische Kunststof felement 
108 eine runde Querschnittf ISche 136 (Fig. 10) . 

Ferner ist in die Guflform 140 ein Uber ein Flussigkeit skanal 
148 gekiihlter Kern 142 eingebracht, der eine Ausnehmung 144 
fur das Sicherungseleraent 112 bildet, Uber den vom inneren 
Bereich des elastischen Kunststof f elements 108 bei der Her- 
stellung WSrme abgefUhrt wird. Das Griffteil 106 ist innen 
hohl ausgefuhrt und besitzt in Richtung Befestigungsteil 110 
eine Ausnehmung 138, durch die der Kern 142 ragt und die 
teilweise mit dem elastischen Kunststof felement 108 ausge- 
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spritzt wird, so dafi ein Randbereich der Ausnehmung 138 von 
einem Bund 150 des elastischen Kunststoff elements 108 hinter- 
griffen wird. 

Sind das elastische Kunststoff element 108 ausgekOhlt und der 
Kern 142 entnommen, wird das Sicherungselement 112 vom Griff- 
teil 106 durch die vom Kern 142 herstellte Ausnehmung 144 in 
■Richtung Bef estigungsteil 110 durch das elastische Kunst- 
stoffelement 108 gefuhrt und in das Innengewinde 120 in der 
Befestigungsschraube 114 geschraubt. Das Sicherungselement 
112 besitzt einen Schraubenkopf 132, der im montierten Zu- 
stand des Sicherungselements 112 einen Abstand zum Griffteil 
106 aufweist, so daU das Sicherungselement 112 relativ zum 
Griffteil 106 beweglich gelagert ist. Der Schraubenkopf 132 
ist groBer als die Ausnehmungen 138 und 144, so dal^ bei einem 
Schadensfall des elastischen Kunststoff elements 108 das 
Griffteil 106 verliersicher mit dem Bef estigungsteil 110 ver- 
bunden ist. Der Abstand zwischen dem Schraubenkopf 132 und 
dem Griffteil 106 bestimmt eine maximal zulassige Auslenkung 
des elastischen Kunststoff elements 108. Durch den Bund 150 
wird bei einer maximalen Auslenkung ein direkter Kontakt zwi- 
schen dem Schraubenkopf 132 und dem Griffteil 106 verhindert 
und eine Schwingungstibertragung weitgehend vermieden. 
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Bezugszeichen 

10 Handgriff 

12 Griffteil 

14 Element 

16 Bef estigungsteil 

18 Gewindestift 

20 Sicherungselement 

22 Sicherungselement 

24 Element 

26 Handgriff 

28 Sicherungselement 

30 Scheibe 

32 Scheibe 
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38 Scheibe 

40 Scheibe 

42 Offnung 

4 4 Offnung 

4 6 Raum 

4 8 Raum 

50 Handgriff 



52 Element 
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56 Gehause 

58 Handgriff 
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62 Handgriff 

64 Sicherungselement 

66 Ende 

68 Ende 

70 Bef estigungsteil 

72 Griffteil 
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78 Offnung 
80 Offnung 
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90 EinfOhrrichtung 

92 Formteil 
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Formteil 



150 Bund 



96 Offnung 

98 ' Offnung 

100 Breite 

102 Durchmesser 

104 Handgriff 

106 Griffteil 

108 Element 

110 Bef estigungsteil 

112 Sicherungselement • 

114 Bef estigungsschraube 

116 Querschnittf lache 

118 Auliengewinde 

120 Innengewinde 

122 Kernfiache 

124 Erstreckung 

126 Erstreckung 

128 Erstreckung 

130 Erstreckung 

132 Schraubenkopf 

134 Anlageflache 

136 Querschnittf lache 

138 Ausnehmung 

140 Guftform 

142 Bauteil 

144 Ausnehmung 

146 Anlageflache 

148 Fiassigkeitskanal 
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AnsprOche 

1. Handwerkseugmaschine mit zumindest einem Handgriff (10, 
26, 50, 62, 104), der zumindest ein Griffteil (12, 72, 106) 
aufweist, das iiber wenigstens ein elastisches, schwingungs- 
dampfendes Element (14, 24, 52, 108) mit einem Befestigungs- ' 
teil (16, 70, 110) fest verbunden ist, tiber das das Griffteil 
(12, 72, 106) an einem Gehause (60) fixierbar ist, dadurch 
gekennzeichnet , daft die Verbindung zwischen dem Griffteil 
(12, 72, 106) and dem Bef estigungsteil (16, 70, 110) durch 
das' elastische Element (14, 24, 52, 108) uber zumindest ein 
bewegliches Sicherungselement (20, 22, 28, 64, 112) gesichert 
ist. 

2. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Sicherungselement (20, 28) von einem biege- 
weichen Bauteil gebildet ist. 

3. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, daii das Sicherungselement (20) durch ein Seil ge- 
bildet ist. 
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4 . Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An- 
sprtiche, dadurch gekennzeichnet/ dafi das Sicherungselement 
(20) im elastischen Element (14) entlang einer Mittelachse 
angeordnet ist. 

5. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An- 
sprOche, dadurch gekennzeichnet, daft das Sicherungselement 
(20) im montierten Zustand auf Zug und das elastische Element 
(14) auf Druck belastet ist. 

6. Handwerkzeugmaschine nach einem der Ansprtiche 1 bis 3, 
dadurch gekennzeichnet, daft das Sicherungselement (28) von 
einem Band gebildet ist, das das elastische Element (52) um- 
schlieftt. 

7. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (22, 64, 112) von einem 
starren Bauteil gebildet ist, das relativ zum Befestigungs- 
teil (16, 70) und/oder zum Griffteil (12, 72, 106) beweglich 
gelager't ist. 

8. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 7, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (112) fest im Befesti- 
gungsteil (110) und beweglich zum Griffteil (106) gelagert 
ist. » 

9. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 8, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (112) mit einer im Befe- 
stigungsteil (110) angeordneten Bef estigungsschraube (114) 
fest verbunden ist. 
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10. Handwerkzeiigmaschine nach Anspruch 8 oder 9, dadurch ge- 
kennzeichnet, daft das Sicherungselement . (112) von einer 
Schraube gebildet ist. 

11. Handwerkzeugmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daft das Sicherungselement (22, 64) uber das elasti- 
sche Element (24) mit dem Griffteil (12, 72) and ilber das 
elastische Element (24) mit dem Bef estigungsteil (16, 70) 
verbunden ist, 

12. Handwerkzeugmaschine nach einem der Anspruche 6 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet , daJ^ durch das Sicherungselement (22, 
28, 64, 112) eine maximale Auslenkung des elastischen Ele- 
ments (24, 52, 108) aus einer Grundstellung zumindest in eine 
Kipprichtung und/oder in eine Schubrichtung bestimmt ist. 

13. Handwerkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden An- 
spriiche, dadurch gekennzeichnet,' daJi das elastische Element 
(108) zumindest kurz vor einer Anlageflache (134, 146) zum 
Befestigungsteil (110) und/oder zum Griffteil (106) eine un- 
runde Querschnittf lache (116) aufweist, die kleiner ist als 
die Anlageflache (134, 146). 

14. Verfahren zur Herstellung eines Handgriffs einer Hand- 
werkzeugmaschine nach einem der vorhergehenden Anspruche, da- 
durch gekennzeichnet, daft bei der Herstellung des elastischen 
Elements (108) iiber zumindest ein Bauteil (142) Warme aus ei- 
nem inneren Bereich des elastischen Elements (108) abgefiihrt 
wird. 
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15. Verfahren nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet , ■ daft 
das Bauteil (142) von einem Kern gebildet wird, der nach der 
Herstellung vom elastischen Element (108) entfernt wird. 
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Fig. 2 
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Fig. 3 
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Fig. 5 
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Fig. 6 
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